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Resumo: Supondo que X é um espaço de Banach, B(X) é a álgebra dos
operadores lineares limitados definidos em X, A : [0, +∞[→ B(X) é uma
aplicação contínua e a equação diferencial

v′(t) = A(t)v(t),

admite um tipo de dicotomia bastante geral, apresentaremos condições su-
ficientes para a existência de variedades invariantes de equações da forma

v′(t) = A(t)v(t) + f(t, v(t)),

onde f : [0, +∞[×X → X é uma função contínua tal que f(t, 0) = 0 e,
para cada t ∈ [0, +∞[, f(t, ·) é Lipschitz ou localmente Lipschitz. Esta
comunicação está baseada em [7] e inclui como casos particulares ou melhora
resultados de [1, 2, 3, 4, 5, 6].
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